W przypadku szeregdw musimy poradzié sobie z catym szeregiem
nieciggtosci i nieliniowosci.

Pierwszym etapem jest usuniecie obserwacji odstajacych.
Wyznaczenie trendu nastepuje tacznie z estymacja dodatkowych
zaburzen przedstawionych na kolejnych slajdach.
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Model wyznaczenia trendu przy uwzglednieniu
dodatkowych wyrazéw

2 k
y(ti) = yo + vt + > Apsin(2brt; + p) + > H(t; — t0;)0;
b=1 j=1
+ ZH(LL’ — tql) (cl + o 111(1 4 (ti _ tQI)/Tllog)) Ny
=1



Model wyznaczenia trendu przy uwzglednieniu
dodatkowych wyrazéw

2 k

y(ti) = yo + vt + Y Apsin(2brt; + pp) + > H(t; — to;)0;
b=1 j=1

t; — i-ta epoka, v — trend liniowy, O — skok nieciggtosci (offset),
to — moment skoku nieciagtoséci A i ¢ — amplituda i faza wyrazéw
sezonowych (rocznego i p6trocznego)



