VIPV = (AX + L)TP(AX + L) =
(XTAT + LTYP(AX + L) =
XTATPAX + X + XTATPL + L"PAX + LTPL =
XTATPA(—(ATPA) Y (ATPL)) + XTATPL + LPAX + L"PL =
—XTATPL+ XTATPL 4+ LTPAX + LPL =

(1)

VIPV = L"PAX + LTPL (2)
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Ocena doktadnosci wyréwnania

Btad $redni typowego spostrzezenia
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Btfad $redni typowego spostrzezenia

VTPV
(n—r)

wielko$¢ niemianowana, warto$¢ wieksza od 1 oznacza, ze

btedy $rednie a priori byty niedoszacowane (zbyt optymistyczne),
a warto$¢ mniejsza od 1 oznacza, ze przyjete wstepnie btedy
$rednie byty wieksze niz rzeczywiste.

(3)

(ngm%:



Macierz kowariancyjna (wariancyjno-kowariancyjna) wektora
niewiadomych,
Cy =65 (ATPA)™!
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Macierz kowariancyjna (wariancyjno-kowariancyjna) wektora
niewiadomych,
Cy =65 (ATPA)™!

Cy=D-Cp-DV

D=—(ATPA)tATP



Macierz kowariancyjna (wariancyjno-kowariancyjna) wektora
niewiadomych,
Cy =65 (ATPA)™!

Cy=D-Cp-DV
D=—(ATPA)'ATP
Cy = —(ATPA)'ATP 3P~ (~PA(ATPA™Y)) =

=65 - (ATPA)~ - ATPPTIPA(ATPA) ! =
0
=62-(ATPA)™!
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m?f(l cov(Xy, Xo) cov(Xy,X3) ... cov(Xy,X,)

C = cov(Xa, X1) m}Q cov(Xa, X3) ... cov(Xa, X,)
cov(X,, X1) cov(X,, X3) cov(X,, X,) ... mi

Macierz symetryczna (cov(X;, X;) = cov(Xj, X;)), na przekatnej
wariancje (btedy $rednie elementéw wektora niewiadomych),
a poza przekatnymi kowariancje.



m?f(l cov(Xy, Xo) cov(Xy,X3) ... cov(Xy,X,)

C. cov(Xa, X1) m?h cov(Xa, X3) ... cov(Xa, X,)
cov(X,, X1) cov(X,, X3) cov(X,, X,) ... m2

Macierz symetryczna (cov(X;, X;) = cov(Xj, X;)), na przekatnej
wariancje (btedy $rednie elementéw wektora niewiadomych),

a poza przekatnymi kowariancje.

Btedy Srednie poszczegdlnych estymatoréw wektora niewiadomych
po wyréwnaniu mozna obliczy¢ jako my =, /Cx .



A~

m?f(l cov(Xy, Xo) cov(Xy,X3) ... cov(Xy,X,)

C. cov(Xa, X1) m?h cov(Xa, X3) ... cov(Xa, X,)
cov(X,, X1) cov(X,, X3) cov(X,, X,) ... mi

Macierz symetryczna (cov(X;, X;) = cov(Xj, X;)), na przekatnej
wariancje (btedy $rednie elementéw wektora niewiadomych),

a poza przekatnymi kowariancje.

Btedy Srednie poszczegdlnych estymatoréw wektora niewiadomych
po wyréwnaniu mozna obliczy¢ jako my =, /Cx .

Policzenie ATPA nie wymaga znajomosci obserwacji (wektora L)
— wzgledne ocena doktadnosci — wstepna analiza doktadnosci.
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V=AX+L=(—-AATPA)14ATP). L
Cy=D-Cp-D'

D= (I—-AATPA)~1ATP)



V=AX+L=(—-AATPA)14ATP). L (8)
Cp,=D-Cp-D' (9)
D= (I—-AATPA)TTATP) (10)

Cp =og(P~' — A(ATPA)'AT) (11)



V=AX+L=(—-AATPA)14ATP). L (8)

Cp,=D-Cp-D' (9)
D= (I—-AATPA)~1ATP) (10)
Cp =og(P~' — A(ATPA)'AT) (11)

Bfedy $rednie poszczegdlnych estymatorédw wektora poprawek
mozna obliczy¢ jako my. = /Cy

i






h=h"+V =h?+ (I - A(ATPA)TLATP)) - (1™ + 1°) (12)
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h=h"+V =h?+ (I - A(ATPA)TLATP)) - (1™ + 1°) (12)

C; =D -Chor - DT (13)

D = A(ATPA)T'ATP (14)



h=h?+V =h?+ (- AATPA)ATP)) - (—h® + %) (12)
C; =D -Chor - DT (13)
D = A(ATPA)T'ATP (14)

C; = o2(A(ATPA)~1AT) (15)



h=h"+V =h?+ (I - A(ATPA)TLATP)) - (1™ + 1°) (12)

C; =D-Chw - DV (13)
D = A(ATPA)~1ATP (14)
C; = o3 (A(ATPA)TAT) (15)

Bfedy Srednie poszczegdlnych estymatoréw wektora poprawek
mozna obliczy¢ jako m; = ,/C;

i1



Macierz kowariancyjna funkcji

Ja(
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Macierz kowariancyjna funkcji

Ja(

)
i = f2( ) (16)

fu(X)
Czg=D-Cg-D' (17)

DL <L

le



Macierz kowariancyjna funkcji

fl()g)
il = f2(X) (16)
Fn(X)
Cy;=D-Cg-DT (17)
of(X)  afA(X) 0f1(X)
X1, Xz X,
9fo(X)  9f2(X) 0f2(X)
D= | 0x1 ~o8X2 08X, (18)
Afn(X)  Ofn(X) 8fn(X)




Macierz kowariancyjna funkcji

fi ()g )
il = J2 (X) (16)
Fn(X)
Cy;=D-Cg-DT (17)
of(X)  afA(X) 0f1(X)
XL Xz X,
9fo(X)  9f2(X) 0f2(X)
D= | 0x1 ~o8X2 08X, (18)
Afn(X)  Ofn(X) 8fn(X)
X1 X2 DX,

D — macierz Jacobiego, |D| — jakobian



Ocena doktadnosci wyréwnania — podsumowanie

Ce =62-(ATPA)™! (19)



Ocena doktadnosci wyréwnania — podsumowanie

Cy =a8- (ATPA)™! (19)
(Pt —A-(ATPA)IAT) (20)



Ocena doktadnosci wyréwnania — podsumowanie

Cy =68 (ATPA)™ (19)
Cp =63 (P71 = A (ATPA)~IAT) (20)
Cy =6 (A (ATPA)AT) (21)



Ocena doktadnosci wyréwnania — podsumowanie

Prawo propagacji kowariancji

C,=D-C;-DT

(19)
(20)
(21)

(22)



